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1 INTRODUCAO

O presente trabalho visa estimar o angulo maximo de inclinacdo de uma
rampa ao qual um veiculo tipo baja pode superar, considerando os limites impostos
por suas caracteristicas construtivas e pela poténcia de seu motor. Caracteriza-se
uma rampa como qualquer trecho que, ao ser percorrido, resulte em uma diferenca
de altitude, neste caso em aclive. Para tal, torna-se necessaria a determinacéo de
certos parametros construtivos do veiculo, tal como o Centro de Gravidade (CG),
massa e distribuicdo da mesma do veiculo, e a aplicacao de teorias referentes a
dindmica veicular. Este trabalho torna-se pertinente no sentido de iniciar um estudo
mais aprofundado de dindmica veicular no projeto BAJA FURG.

2 REFERENCIAL TEORICO

A presente analise apoia-se na teoria da dinamica veicular, na qual séo
analisadas as reacdes dinAmicas de um veiculo sob determinadas condicdes
impostas pelas situacdes de uso. Uma dessas situacdes € a subida de rampas,
assunto a ser abordado neste estudo. Rampas sao terrenos com certa angulacao
gue dificultam o trajeto e suas reacdes dinamicas interferem no nivel de
desempenho do veiculo. Nicollazzi (2008), apresenta uma rotina de calculo para
determinar tais reacdes. No equacionamento apresentado pelo referido autor estédo
presentes variaveis como posicao do centro de gravidade, coeficientes de atrito
estatico e dinamico, distancia entre eixos e distribuicdo de massa em cada eixo. O
dominio do comportamento de tais variaveis permite adequar certos coeficientes
para atender as necessidades de mercado ou de competicéo.

3 PROCEDIMENTO METODOLOGICO

O presente trabalho caracteriza-se como uma ferramenta de analise para o
desenvolvimento de solucdes para a equipe BAJA FURG. Os passos a serem
seguidos séo os seguintes:

1. Estudo e anéalise da metodologia;
2. Coleta dos dados necessarios;
3. Desenvolvimento dos calculos necessarios;
4, Analise dos dados;

5. Realizacéo de testes que comprovem os calculos.
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4 RESULTADOS e DISCUSSAO

O desafio inicial do projeto era iniciar na equipe BAJA FURG os estudos sobre
dindmica veicular, de vital importancia no ambito competitivo no qual a mesma se
encontra. A situacdo (dngulo maximo de inclinacéo) foi escolhida devido ao grande
namero de elevacdes ao qual o veiculo € submetido na competicéo e o seria caso
fosse ao mercado.

Posto isso, a metodologia escolhida foi a exposta em Nicolazzi (2008), de
relativa facilidade de aplicagdo. Admitindo que o veiculo esteja se deslocando em
velocidade baixa e constante, considera-se a for¢ca de inércia e o arrasto
aerodinamico nulos; as Unicas forcas resistivas atuantes sobre o veiculo entdo séo
Resisténcia ao Rolamento e a Resisténcia ao Aclive.

Até o presente momento, foram analisadas as dimens@es do veiculo, bem
como a distribuicdo de massa e a localizacdo do Centro de Gravidade do mesmo. A
seguir serdo efetuados os célculos tedricos e a analise dos dados.
Ao mesmo tempo a equipe segue com os testes dinamicos do protétipo para
se comparar os dados ao fim do estudo. Neste momento ainda néo é possivel
apresentar dados que comparem a metodologia com os valores reais de inclinacao.

5 CONSIDERAGCOES FINAIS

Esta andlise visou estimar a transposicao de aclives, sendo este um relevante
fator no estudo do comportamento dinamico de um veiculo. A partir desta primeira
andlise, espera-se que haja um posterior estudo, mais aprofundado sobre as
principais caracteristicas de dinamica veicular de um veiculo tipo Mini BAJA.
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