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1 INTRODUCAO

Este trabalho tem como objetivo relatar as atividades realizadas na Planta
Didatica Smar, localizada no IFRS Campus Rio Grande, onde a mesma necessitava
de manutencgéo devido a problemas funcionais e de programagé&o. O mesmo visa,
assim como o objetivo proposto de estagio executado no Campus, efetuar os ajustes
e manutencdes necessarias para que a planta esteja apta para realizacdo de aulas e
demonstracdes teorico-praticas dos docentes. Tais atividades estdo baseadas na
utilizacdo do sistema de supervisdo e aquisicdo de dados - SCADA (Supervisory,
Control And Data Acquisition) disponivel da mesma.

2 REFERENCIAL TEORICO

Como referencial tedrico foi utilizado os conhecimentos adquiridos no curso
Técnico em Automacéo Industrial, videos e manuais que foram disponibilizados com
a aquisicao da planta.

3 MATERIAIS E METODOS (ou PROCEDIMENTO METODOLOGICO)

A fim de identificar os problemas que a planta apresentava foram realizados
testes na mesma. Os testes foram feitos durante processos funcionais e de
comunicacdo da planta com o supervisério (SCADA). Posterior a realizacdo dos
mesmos e identificagdo dos problemas encontrados, foram realizadas manutencdes.

Os processos discriminados como funcionais estdo relacionados aos
equipamentos que compdem a planta didatica, eletrbnicos ou mecéanicos. Quanto
aos de comunicacéo, estdo diretamente relacionados ao sistema supervisorio e de
monitoramento da mesma, o System 302. Ante todo exposto, 0S processos se
mantém interligados, como por exemplo, para a identificacdo da necessidade de
uma manutencdo fisica, utilizou-se a interface virtual de monitoramento como fonte
de observacdo a manutencao.

4 RESULTADOS e DISCUSSAO
Durante a execucao dos testes, foram identificadas as falhas apresentadas

em cada um dos processos:
O sistema supervisorio tem como finalidade apresentar os valores das
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variaveis da planta através da comunicag¢do, com o seu auxilio foi possivel identificar
0s principais problemas na planta remotamente. Tais como: falha no Termostato do
sistema de seguranca da planta; identificacdo de alarmes; leitura de variaveis;
atuacao de bombas e do modulo de poténcia.

Para identificagéo de falhas em dispositivos discretos, como as bombas e o
termostato, o Syscon - interface de programacgédo na linguagem Ladder - foi a
ferramenta utilizada. Com o mesmo, foi possivel realizar a otimiza¢do da l6gica de
acionamento das bombas e demais variaveis relacionadas. Além disto, com uma das
ferramentas disponiveis no Syscon, foi possivel realizar o comissionamento dos
instrumentos, que se fez necessario devido a erros apresentados inicialmente e
durante a realizagao dos testes e de operacédo da planta.

5 CONSIDERACOES FINAIS

O trabalho desenvolvido tornou-se desafiador devido as ferramentas
necessarias para o funcionamento de todo o processo. Durante a realizacdo do
mesmo foi possivel conhecer e utilizar das ferramentas disponiveis na planta em
geral, como por exemplo, o GraphWorX, TrendWorx, Syscon, conversor de poténcia,
dentre outras. E assim adquirir conhecimentos especificos ndo s6 na aérea onde a
mesma esta instalada, mas também em métodos de programacéo, de calibracéo e
manutencdo de um termostato, criagdo de telas para acompanhamento de
processos, comissionamento de instrumentos e de comunicacdo de dispositivos
Foundation Fieldbus.
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